
Vector magnetización
Empleando la suma vectorial  de los momentos magnéticos  de las  
moléculas del material se define el vector de magnetización como el momento 
magnético por unidad de volumen,
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en el punto  del volumen del material  de la figura y en el vacío se tiene  r′ V′ M = 0

Para considerarlas en las ecuaciones de la magnetostática de 
materiales se introduce la intensidad de campo magnético  H

Las corrientes de magnetización volumétrica  y 
superficial  se obtienen a partir de la magnetización ,  
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r^H = Jc

<latexit sha1_base64="2xxf9Cz/FiJWAOl27awx+lksRjM="></latexit>

r ·B = 0

Ecuaciones de la magnetostática de medios materiales, donde 
 son las corrientes de conducción (transporte de cargas). Jc

(volumétrica)

(superficial)
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Teorema de Ampère
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Para un material lineal donde  podemos emplear la ley de Biot-Savart;B = μo μr H
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Si  es la corriente en un hilo conductorIc
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Cálculo de la intensidad de campo magnético 

La relación entre  entre la magnetización  y  es una ecuación constitutiva, característica de cada 
material. En los materiales lineales   y se tiene,

M(H) M H
M ≃ χm H
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Vacío 𝝁r = 1 M = 0 
Paramagnéticos 𝝁r > 1 (B, M) paralelos
Diamagnéticos 𝝁r < 1 (B, M) antiparalelos
Ferromagnéticos M(H) Expresión compleja

Materiales


